Modelo Educativo

e Basado en competencias
* Duracién de la carrera de 10 cuatrimestres
« Tutor académico
e Salidas laterales
* Becas
eHorario matutino y vespertino
¢ Inglés curricular
e Titulacién automatica
» Actividades deportivas y culturales
* Maestros con posgrados y certificados en la
ensefanza del idioma inglés por la Universidad de
Cambridge
LABORATORIOS Y TALLERES
¢ Automatizacién
¢ Metrologia
e*Maquinas Eléctricas
 Prototipos Rapidos
s Ingenieria Asistida por Computadora
¢ Maquinas Herramientas
¢ Centro de Idiomas

e Redes Industriales
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PERFIL DE INGRESO

El aspirante a ingresar al programa académico
debe contar con interés por la ciencia y la
tecnologia, espiritu innovador, habilidades para
el autoaprendizaje y facilidad para el uso de las
Tecnologias de la Informacién. Debe tener
conocimientos basicos de Algebra elemental,
Algebra Lineal, Geometria Analitica y
Trigonometria.

PERFIL DE EGRESO

El ingeniero mecatrénico de las Universidades
Politécnicas es un profesionista capaz de formular
soluciones de disefo, desarrollo y mantenimiento
a sistemas mecatrénicos y roboéticos mediante la
integracién sinérgica de elementos mecdnicos,
eléctricos, electrénicos, control y sistemas
robdticos, que permitan la automatizacion de
equipos y procesos, el control de sistemas
flexibles con el fin de brindar soluciones
tecnoldégicas innovadoras a las necesidades de los
procesos productivos y servicios.

CAMPO LABORAL

El modelo educativo contempla la titulacion
automatica, ya que el Unico requisito es la
conclusion del plan de estudios.

OBJETIVO

Formar profesionistas con valores universales,
competentes  en el diseno,  desarrollo,
mantenimiento e implantacion de sistemas,
productos o procesos mecatrénicos y/o robéticos,
con el fin de innovar, mejorar e impulsar el
desarrollo tecnolégico regional y nacional.

PROGRAMA DE BUENA CALIDAD: ACREDITADO
POR EL CONSEJO DE ACREDITACION DE LA
ENSENANZA DE LA INGENIERIA A.C.

CAMPO LABORAL

El Ingeniero en Mecatrénica, podra desenvolverse
en: Industria de la transformacién que involucren
procesos de manufactura, desarrollo tecnolégico,
y de servicios que se relacionan con los sistemas
mecatrénicos, roboéticos y de automatizaciéon que
involucren las tecnologias de Industria 4.0, asi
como la simulacién, fabricacién aditiva,
prototipado, protocolos de comunicacion
industrial, robots auténomos, asi como empresas
que se dedican al mantenimiento,
automatizacién, integracion o disefio de sistemas
mecatrénicos y roboticos.

MAPA CURRICULAR

Primer Ciclo de Formacion:

e Inglés |

e Desarrollo humano y valores
 Algebra lineal

e Quimica basica

e Funciones matematicas

« Metrologia

o Expresiéon Oral y Escrita |

e Inglés Il

« Inteligencia emocional y manejo de conflictos
e Calculo diferencial

e Fisica

o Electricidad y magnetismo

e Mantenimiento y seguridad industrial

e Dibujo para ingenieria

o Inglés il

o Habilidades cognitivas y creatividad
o Calculo integral

o Probabilidad y estadistica

e Mecanica de cuerpo rigido

e Administracion del mantenimiento
e Circuitos eléctricos y electrénicos

Segundo Ciclo de Formacion:

Inglés IV

Etica profesional

Estructura y propiedades de los materiales
Programacion de periféricos

Sistemas electrénicos de interfaz
Controladores |6gicos programables
Estancia |

Inglés V

Habilidades gerenciales
Matematicas para ingenieria |
Fisica para ingenieria

Procesos de manufactura
Sistemas digitales

Sistemas neumaticos e hidraulicos

Inglés VI

Liderazgo de equipos de alto desempefio
Matematicas para ingenieria Il
Resistencia de materiales

Cinematica de mecanismos
Automatizacién industrial

Control de motores eléctricos

Tercer Ciclo de Formacion:

Inglés VII

Programacion de sistemas embebidos
Modelado y simulacién de sistemas

Disefo y seleccion de elementos mecanicos
Cinematica de robots

Programaciéon de robots industriales
Estancia Il

Inglés VIII
e Disefo de sistemas mecatrénicos
Ingenieria de control
Ingenieria asistida por computadora
Dinamica de robots
Sistemas de vision artificial
Adquisicion y procesamiento digital de sefales

Inglés IX

Integracion de sistemas mecatrénicos y robéticos
Control avanzado

Sistemas avanzados de manufactura

Control de robots

Termodinamica

Expresiéon Oral y Escrita Il

ESTADIA




