PRIMER CICLO DE FORMACION

SEGUNDO CICLO DE FORMACION

VASTR | 3-45-3 INETR_| 3453 DEFTR | 3453

METROLOGIA ESTATICA DINAMICA

MET-ES | 5906 EST-CV_| 5906 DIN-CV_| 5755

ELECTRICIDAD Y Ag:\(_)lj:?o[); ELECTRONICA
MAGNETISMO ELECTRICOS ANALOGICA

Emcv | 5906 ACEES | 61207 ELAES | 61057

DIBUJO PARA PROGRAMACION ELECTRONICA
INGENIERIA ESTRUCTURADA DIGITAL
DPLES | 4755 PESES | 5905 ELDES | 61056
D\FCE:LE(;\JUCI-IgL E CALCULO PROBABILIDAD Y
INTEGRAL VECTORIAL ESTADISTICA

CDCV_| 6-120-7 cAv-cV | 5906 PRE-CV_| 5-90-6

NORMATIVIDAD Y INGENIERIA DEL

ALGEBRA LINEAL SEGURIDAD
INDUSTRIAL MANTENIMIENTO
Aoy | 5906 NSLES 4755 INM-ES I 5-90-6

TECNICO PROFESIONAL EN MANTENIMIENTO MECATRONICO
| 480 hrs. |

COMPETENCIAS DEL PRIMER CICLO DE FORMACION

D Tas e para elaborar ol plan y programa de
mediante el andlisis de las condiciones de funcionamiento del equipo y
especificaciones técnicas del fabricante.

Integrar el plan y programa de mantenimiento para especificar los tiempos y tipos de
mantenimiento reaueridos con base a los reauirimientos identificados.

Primer Segundo C Tercer C Cuarto Cuatri Quinto cuatri Sexto
INGLES | INGLES II INGLES 11l INGLES IV INGLES V INGLES VI
INGHTR_[5-905 INGITR 5905 INGIITR [5-905 INGIV-TR [5-905 INGV-TR_|5-905 INGVITR 5905
INTELIGENCIA DESARROLLO HABILIDADES DEL HABILIDADES -
RASCRESDELSER EMOCIONAL INTERPERSONAL PENSAMIENTO ORGANIZACIONALES Rl =R

PRIMERA SALIDA LATERAL

HAP-TR | 3-45-3 HAO-TR_| 3-45-3 ETPTR | 3453

RESISTENCIA DE

MATERIALES DISENO MECANICO

ANALISIS DE MECANISMOS

REM-ES 5755 ANM-ES 590-6 DIMES | 61056

< SENSORES Y <
ELECTRONICA DE AUTOMATIZACION
ACONDICIONAMIENTO DE
POTENCIA SENALES INDUSTRIAL

ELP-ES 5755 SASES 590-5 AULES 51057

MAQUINAS
ELECTRICAS

MAE-ES 5755 |

PROGRAMACION DE
PERIFERICOS

PRP-ES 5755

MICROCONTROLADORES

MICES 6120-7

MODELADO Y SIMULACION
DE SISTEMAS

ECUACIONES
DIFERENCIALES

PROCESOS DE
MANUFACTURA

PRM-ES 590-5

ECD-CV_| 61207

MSS-ES 590-6

SISTEMAS
ESTANCIA | MECANICA DE FLUIDOS HIDRAULICOS Y
NEUMATICOS
0-120-7 MDF-ES 5755 SHN-ES 6906 |

PROFESIONAL ASOCIADO EN AUTOMATIZACION
480 hrs.

COMPETENCIAS DEL SEGUNDO CICLO DE FORMACION

Tntegrar modelos y protolipos mecalronicos para validar la funcionalidad Ge 105 Sistemas, producios o
procesos pronuestos embleando disoositivos fisicos v software de simulacion.

Ejecutar el plan de mantenimiento para incrementar la eficiencia de los equipos en los procesos de
produccion y reducir los costos de operacién, mediante la aplicacién de procedimientos y criterios de
mantenimiento.

Controlar la ejecucion de los programas de mantenimiento para cumplir con el plan de mantenimiento
contrastando con las acciones proaramadas.

TERCER CICLO DE FORMACION

Septimo. Octavo Noveno
INGLES VI INGLES VIII INGLES IX
INGVIITR [5-905 INGVIITR [5-905 INGIXTR |5-905
ADQUISICION Y
PROCESAMIENTO DE TERMODINAMICA TRAI;VESZSES';CIA
SENALES

APSES | 5906 TERCV | 5905 TRCES | 5755

INGENIERIA
SISTEMAS CAM y ASISTIDA POR REDES

CNC COMPUTADORA INDUSTRIALES

IACES | 6-90-6 REES | 5906

SCC-ES 690-6

ADMINISTRACION E INTEGRACION DE

INGENIERIA DE MEc[:?:gglco SISTEMAS
PROYECTOS MECATRONICOS
AIP-ES 4-60-4 DIMES | 4755 ISM-ES_| 4-105-7
INGENIERIA CINEMATICA DE g:ﬁ’:(l)iADYE
ECONOMICA ROBOTS ROBOTS
INE-ES 4-60-4 CIR-ES | 5906 DCR-ES I 6-105-6
’ CONTROL
TEORIA DE CONTROL. CONTROL DIGITAL INTELIGENTE

COD-ES | 5-90-6 COMES | 5-90-6

TECES 590-6

CALIDAD E

VIBRACIONE .

ESTANCIA Il MEC;N?CASS INNOVACION
TECNOLOGICA
01207 VIMES | 5755 CITES | 3453

Estadia

INGENIERO MECATRONICO
480 hrs.

COMPETENCIAS DEL TERCER CICLO DE FORMACION

Determinar las alternativas e solucion para salisfacer las necesidades del diserio

analizando la oroblematica existente v los recursos disnonibles.

Diagnosticar el funcionamiento del sistema o proceso mediante la incorporacion de
i e

bara orononer
elementos para la

hase al resultado del diaandstico.

Diseftar el plan de trabajo para la organizacion y control de las actividades del proyecto, de

acuerdo a las condiciones v metas establecidas en el brovecto.

de sistemas o procesos con

Construir circuitos para su 6n en sistemas mediante la Controlar el cumplimiento del plan de trabajo para asegurar el logro de las metas
Investigar soluciones tecnol6gicas para determinar las propuestas de integracion de los
Determinar la propuesta tecnologica para la solucion de problemas especificos en los
Disefiar elementos mecanicos v 6 para su mediante
elementos para su en sistemas 6nicos mediant
Determinar la confiquracion de robots para su operacion en sistemas de produccién con el
Incorporar robots para eficientar procesos, mediante su instalacion acorde
COMPETENCIAS CAPACIDADES ASIGNATURA
TICLO
VERBO OBJETO CONDICION VERBO OBJETO CONDICION DE
NOMBRE TIPO | FORMAC




